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FISA DISCIPLINE]
Mlecutroniea si microsistenwe de aclionare
COBCLI
Monar credite 4
Lo Obiectivele discipline
Discipling venmareste s prezinle notiunile tundamemale de mecatronica sioaplicarea lor la modelarea.
simulares socntilicerea sistemelor mecaromee: Se urmareste de usemenea studiol si profectarea structurilor
de conducere a sistemelor mecatames.
2. Reeultatele inwvatarii (v copebaa o afecorne masirabile ce foe vuhicenevedied)

a Cunosontele gencrale

. Cunostiniele de specialitabe

Analiza sestemica a stroclurnlor mecatronice

Conligurares structurt sistemelor megatronice
Conliguraren structurifor soltware pentru aplicatii de conducere in timp real a sistemelor

mecatronio:
e.  Compeenele senerale

o, Compeieniele de specialilane

Competente privind analiza de proces. modelarea, simularea siidentilicarea sistemelor
mecilronies

Compelente privind projectarea structurilor de conducere a sistemelor mecalronice

Competente moconfigurares stimplementares sistemelor de conducere alerente sistemelor

(RIS AR TR ST

e Ahilimanie cogmtive specifice
Statemele mecatronice stimuleaza apetiiul pentru cercetarea stimntifica in modelare, proectare

structurt de conducere soimplomentare i timp real;
Stimuleaza lucrul in echipa;

3 Cooeordanta cu abiectivele planuloi de invitmdntispecializarii

Contrbot reruliatelor invatani desciplined la fonmarea comperentelor specialiar



b Cerintele disciplinare prealabile

4. Structura aetivitatii didactice

CURS L

Inaore
Laborator ..o Tdare

5. Prezenturea continutului discipline
. Curs

Crontringetul aedivitaris
Cap ] Modelarea cinematica s dinumica o sistemelor mecatronoe
Cap.2 Elemente de mecatromica si microachionare utilizate la peniferice de iesue de tipr mprimanta,
HETOX, G pozilionare in plan Cinrezsiatone)

Capd. Elemente de mecatronica 51 microactionare utilizate la perifence de intraredese de lip
magnete (Hoppy, D)

Capd Blemente de mecatromen st mwemactonare whlizate o periferice de intrarediesire de tip optic
RO DN [

o Laboratos
Coansingered arctivifodii
Perzitionare in plan cu motoare bifzice sau pas oo pas,
Positionare cap de olive soriere Io FDC L0,
Eluminarea joculin mesanic b anzrenaiul meleat prin program
Testul FLUTURE la poziaonarea sistemulus de eivireseneres
Stmudarea cu doug motoare pas i pas o mecanismulel CRUCH DE MALTA.

O, Invatare

a. Forme de nvatare predare

Nrode e
I

N de ove

- descoperivea dinjuta, problematizaren, studind de caz, conversatia eunistica, demonstiatia, zenscalizare

b, Resurse cducationale

Biblioeralic disponthila
WARTLIL Grr, Mecatromes st nuerasisteme de actomare, Ed. Anonda 20006

--1

Studin individuwal: TH ore

B, Evaluare

a Fovme de evaluare

A Pentro evaloarens fiecarein dintre cunostinizlor, competentelor st abilicarlor don sectiunea 2 Rezdtoniele

fevilaey
- lugrare serisd privitoare b insusired cunostintelor learetice.

- lucrare serish privitoare i rezolvarea de aplicatii,
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e caracter diapnesuc: formaoy san sumaiiy

- lestarea periodicd in cadrol laboraorela.

b, Principiide notare

L= media noteler la laborator
ST = media notelor la temele de cash,

NE = not [ locearea serisa finalil

NE=rmta finala O -WEH ] - NT+ 06 - NE

e Enfarmacen studentiler co proviee Tn evaluarea asociata discipline
Studentii sunt informati la prima intalnire asupracerintelor st programului de evaluare,
!
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